


ECN 1 325’ EQN 1 337 Technische Daten ECN 1325 - Singleturn EQN 1337 — Multiturn
Drehgeber fiir absolute Positionswerte mit sicherer Singletum-Information Funktionale Sicherheit Als Eingebersystem fiir Uberwachungs- und Regelkreisfunktionen
e Einbaudurchmesser 65 mm fur Anwendungen bis e SIL 2 nach EN 61508 (weitere Prifgrundlage: IEC 61800-5-3)
« Spreizringkupplung 07B e Kategorie 3, PL d nach EN ISO 13849-1:2015
e Konuswelle 65B Sicher im Singleturn-Bereich
Funcf‘wo“a‘ PFH" <20 - 107 (Wahrscheinlichkeit eines gefahrbringenden Ausfalls pro Stunde)
Sichere Position® Gerét: £2,12° (sicherheitsrelevanter Messschritt: SM = 0,7°)
mechanische Ankopplung: +2° (Fehlerausschluss fur das Losen von Wellen- und Statorankopplung,
19.5+1 50.5+1 ausgelegt fiir Beschleunigungen < 300 m/s?)
45
8.740.8 Schnittstelle EnDat 3
2 max. Bestellbezeichnung E30-R2
o
S - Positionswerte/U 33554432 (25 bit)
) © Umdrehungen = 4096 (12 bit)
— e | - [Te]
(S}
| XEL.time HPFout Datenrate <11 ps bei 12,5 Mbit/s; < 8,2 us bei 25 Mbit/s
[0 P
o S Systemgenauigkeit +20"
| 10 Elektrischer Anschluss Platinenstecker: 16-polig (12+4-polig); mit Anschluss fir externen Temperatursensor?’)
14.8+0.1
Kabellange bei 12,5 Mbit/s < 100 m; bei 25 Mbit/s <40 m
35
Versorgungsspannung DC 4V bis 14V (empfohlen: 12 V)
Leistungsaufnahmem (maximal) bei 4 V: <700 mW; bei 14 V: < 750 mW bei 4 V: <800 mW; bei 14 V: < 850 mW
1 N Stromaufnahme (typisch) bei 12 V: 30 mA (ohne Kommunikation) bei 12 V: 40 mA (ohne Kommunikation)
Welle Konuswelle @ 9,25 mm; Konus 1:10 (65B)
é) é) Drehzahl < 15000 min™" < 12000 min™"
222 256<L<35 Anlaufdrehmoment bei 20 °C < 0,01 Nm
Kundenseitige Anschlussmal3e 12
Tragheitsmoment Rotor 2,6 - 107 kgm2
= CIEIXIE ——
1 0o X Winkelbeschleunigung Rotor <1-10" rad/s
4:1
L ] Eigenfrequenz der Statorkupplung | 1800 Hz (typisch)
/‘ —_1 - -
V )\ Axialbewegung Antriebswelle <+0,5mm
| ®
T | i g° #— % o] 900 Vibration 55 Hz bis 2000 Hz < 300 m/s2 5l (EN 60068-2-6); 10 Hz bis 55 Hz wegkonstant 4,9 mm peak to peak
= i R 8 S Schock 6 ms <2000 mys” (EN 60068-2-27)
8| 3 N &7 |8 e .~
- e & AN Arbeitstemperatur —40 °C bis 115 °C
Py
Ansprechschwelle Fehlermeldung | 125 °C (Messgenauigkeit des internen Temperatursensors: +1 K)
9 <10 [Z]0.02]A] Temperaturiiberschreitung
mm 75+0.1 <
5 A Relative Luftfeuchte <93 % (40 °C/21 d gemalk EN 60068-2-78); Kondensation ausgeschlossen
Tolerancing ISO 8015
LSGO 2768”8%9'”‘H Schutzart EN 60529 IP40 (siehe Isolation unter Elektrische Sicherheitim Prospekt Schnittstellen von HEIDENHAIN-
=0 mm: =L.2mm Messgeréten; lerschmutzung durch eindringende Flissigkeiten muss vermieden werden)
= Lagerung Kundenwelle Masse ~ 0,3 kg
M1 = Messpunkt Arbeitstemperatur 5 5
M2 = Messpunkt Vibration siehe D741714 Identnummer ID 1296522-01/-53 ID 1296523-01/-563
1 = Klemmschraube fir Kupplungsring SW2, Anzugsmoment 1.25 Nm —-0.2 Nm
2 = Gussdeckel ") Einsatzhdhe < 2000 m tber NN (< 6000 m tber NN auf Anfrage) ¥ Siehe Allgemeine elektrische Hinweise im Prospekt Schnittstellen
i = \S/f_;;chILths]chhralgb(e] zsvf’ UFd) SWa4, Anzugsmoment 5 Nm +0.5 Nm 2 Nach Positionswertvergleich kdnnen in der nachfolgenden 5 von HEIDENHAIN-Messgeréten
= Stiftleiste 16-polig (12+4-polig . . . L . L .
5 = Schraube DIN 6912 - M5x50 — 08.8 — MKL SW4, Anzugsmoment 5 Nm +0.5 Nm 2 E!ektromk weitere Toleranzerj auftreten (Hersteller kontaktlerep) Gultig nqch Nocr)m bei Raumttza_mperatuz, b@ Arbeltstezmperatur
6 = Abdriickgewinde M10 Sll.ehe Temperaturmessung in Motoren im Prospekt Messgeréte 5 gelten bis 1OQ C: <300 m/s%; bis 115 °C: < 150 m/s
7 = Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, keine dynamische Bewegung zulassig fir elektrische Antriebe Auf Anfrage in Sammelverpackung
8 = Fase am Gewindeanfang obligatorisch fir stoffschllissige Losdrehsicherung
9 = Drehrichtung der Welle flr steigende Positionswerte
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Montage

Die Konuswelle des Drehgebers wird auf
die Antriebswelle geschoben und mit einer
Zentralschraube befestigt. Dabei ist beson-
ders darauf zu achten, dass das Form-
schlusselement der Statorkupplung sicher
in die entsprechende Nut der Kundenauf-
nahme eingreift. Es ist eine Schraube mit
stoffschllssiger Losdrehsicherung zu ver
wenden (siehe Montagezubehdrn. Die Stator
kupplung wird in einer Aufnahmebohrung
mit Hilfe einer axial festziehbaren Schraube
geklemmt.
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@ Weitere Informationen:

Fir die Auslegung des kundenseitigen
Anbaus gelten fiir die Kundenwelle
die Materialangaben flr Stahl, fir den
Kundenstator die Materialangaben flr
Aluminium.

Beachten Sie auch die weiteren \Werk-
stoffeigenschaften im Prospekt Mess-
geréte flr elektrische Antriebe

ID 208922-xx.

Montagezubehor

Schrauben
Schrauben (Zentralschraube, Befestigungsschrauben) sind nicht im Lieferumfang enthalten
und kénnen separat bestellt werden.

ECN 1325, EQN 1337 ‘ Schrauben LosgroRRe
Zentralschraube zur DIN 6912-M5x50-8.8-MKL ID 202264-54 | 10 oder
Wellenbefestigung 100 Stilick

" Mit Beschichtung fiir stoffschliissige Losdrehsicherung

Bitte beachten Sie die Hinweise zu den Schrauben von HEIDENHAIN im Prospekt Mess-
gerate flir elektrische Antriebe, Kapitel Allgemeine mechanische Hinweise unter Schrauben
mit stoffschllissiger Losdrehsicherung.

Montagehilfe B T .
Zur Vermeidung von Kabelbeschadigungen die Montagehilfe zum Anstecken und Abziehen DN ' m"m LTI :
der Kabelbaugruppe verwenden. Die Abziehkraft darf nur am Stecker und nicht an den

Adern wirken. —
R

ID 1075573-01

EnDat 3-Adapter (SA 1210)

Adapter zum Anschluss des Messgerats mit EnDat 3 (E30-R2) an das PWM 21

ID 1317260-01

Weitere Montagehinweise und Montagehilfen sieche Montageanleitung und Prospekt

Messgerite fiir elektrische Antriebe. Der Anbau kann mit PWM 21 und ATS-Software
gepriift werden.
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Integrierte Temperaturauswertung

Dieser Drehgeber verflgt Uber einen in der Messgerate-Elektronik integrierten internen
Temperatursensor und eine Auswerteschaltung flr einen externen Temperatursensor.

In beiden Féllen wird der jeweilige digitalisierte Temperaturwert rein seriell Gber das EnDat-
Protokoll Gbertragen. Es ist zu beachten, dass die Temperaturerfassung und -Ubertragung
in beiden Fallen nicht sicher im Sinne der Funktionalen Sicherheit erfolgt. In Bezug auf den
internen Temperatursensor (FID 0x21 SENSOR_TEMP_INT) unterstitzt der Drehgeber eine
zweistufige kaskadierte Signalisierung einer Temperaturiiberschreitung. Diese besteht aus
einer EnDat-Warnung und einer EnDat-Fehlermeldung. Entsprechend der EnDat-Spezifika-
tion wird bei Erreichen der Warnschwelle fir die Temperaturliberschreitung des internen
Temperatursensors eine EnDat-Warnung (HPESTATUS.W ,Warnungs-Sammelbit”) ausge-
geben. Zusatzlich wird im LPF mit der FID=ERRMSG das Bit 26 (W10) ,Jemperaturwarn-
schwelle Uberschritten” gesetzt. Diese Warnschwelle fir den internen Temperatursensor
ist im Parameter SET.tempWarnLevel abgelegt und kann individuell eingestellt werden.
Bei Auslieferung des Messgeréts ist hier ein geratespezifischer Defaultwert hinterlegt.
Die durch den internen Temperatursensor gemessene Temperatur liegt um einen gerate-
und applikationsspezifischen Betrag hoher als die Temperatur, die sich am Messpunkt M1
gemal Anschlussmalizeichnung einstellt.

Der Drehgeber weist eine weitere, allerdings nicht einstellbare Ansprechschwelle fiir die
EnDat-Fehlermeldung (HPESTATUS.F , FehlerSammelbit”) auf. Zusatzlich wird im LPF mit
der FID=ERRMSG das Bit 8 (A8) ,,Zuldssige Umgebungsbedingungen Uberschritten”
gesetzt. Diese Ansprechschwelle ist gerateabhangig und wird in den Technischen Daten
angegeben. Es wird empfohlen, die Warnschwelle applikationsabhéngig so einzustellen,
dass sie um einen ausreichenden Betrag unterhalb der Ansprechschwelle fir die EnDat-
Fehlermeldung Temperaturlberschreitung liegt. Mafdgeblich fir den bestimmungsgemafen
Gebrauch des Messgerats ist die Einhaltung der auf den Messpunkt M1 bezogenen Ar
beitstemperatur.
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Elektrischer Anschluss

Anschlussbelegung

Platinenstecker, 16-polig (12+4-polig)

E|12 *‘ E|4
12345

6 12

Spannungsversorgung/serielle Datenlibertragung sonstige Signale
M 12 2b 5a / /
Ha / / 1a 1b
P_sD+" P_sD-" T+ T-2
—& violett gelb braun grin

i Spannungsversorgung und Daten: P_SD+ beinhaltet Up (Spannungsversorgung); P_SD- beinhaltet 0V
AnschlUsse flr externen Temperatursensor; Auswertung optimiert flir KTY 84-130, PT 1000 und weitere;
(siehe Temperaturmessung in Motoren im Prospekt Messgeréte flir elektrische Antriebe)

Nicht verwendete Pins oder Adern dirfen nicht belegt werden!

HEIDENHAIN Mit Erscheinen dieser Produktinformation verlieren alle vorherigen Ausgaben ihre

Gultigkeit. Fir Bestellungen bei HEIDENHAIN ist immer die zum Vertragsabschluss
DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH aktuelle Fassung der Produktinformation maftgebend.

Dr.-Johannes-Heidenhain-Stralle 5
83301 Traunreut, Germany

@ +498669 31-0 . .
+49 8669 32-5061 Weitere Informationen:
info@heidenhain. . . .. . . .
info@heidenhain.de Fir die bestimmungsgemalRe Verwendung sind die Angaben in folgenden Dokumenten
www.heidenhain.com einzuhalten:
e Betriebsanleitung 1380033-xx

Weitere Informationen zu EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de
Prospekte und Produktinformationen finden Sie unter www.heidenhain.de
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